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Semiotische Situationsklassen und ihre Dualen

1. Wir gehen aus von der allgemeinen Form semiotischer Dualsysteme
DS: ZKl = (3x, 2.y, 1.z) x RTh = (z.1,y.2,x.3)

und bilden sie auf ihre situationalen Trajektklassen, kurz Situationsklassen
genannt, ab

3aXa  2RYR Lizi - 3a2r xayr | 2rLi yrZ
za1a YR.2R 31 - zayr 1a2r | yrxi 2r3n

Diese bestehen aus einer Situation bzw. einem System, einer links- und einer
rechtsseitigen Umgebung (vgl. Toth 2025a-c).

2. In der vorliegenden Arbeit geben wir fiir alle 33 = 27 terndren Zeichen-
klassen und ihre dualen Realitiatsthematiken sowie die durch die Realitats-
thematiken thematisierten strukturellen Realititen die dualen Situations-
klassen an.

1. Dualsystem

31 21 11 x 11 12 13 (L1« (1.2,1.3))
3a.2R 1a.1r | 2r1y 1r.1;

1a1r 1a.2r |  1r.1i 2Rr.31

2. Dualsystem

31 21 12 x 21 12 13 (21« (12,13)
3a.2R 1a1r |  2r.1i 1r.2

2a.1R 1a.2r | 1el 2r.31

3. Dualsystem

31 21 13 x 31 12 13 (3.1« (12 13))
3a.2R 1a1r |  2r.1i 1r.3

3a.1r 1a.2r | 1r.1i 2Rr.31

4. Dualsystem

31 22 11 x 1.1 22 13 (11-22«1.3)
3a.2R 14.2r | 2r1y 2r.1;



1a.2R 1a.2r

5. Dualsystem

31 22 1.2
3a.2r 1a.2r
2A.2R 14a.2r

6. Dualsystem

31 22 1.3
3A.2R 1a.2r
3a.2r 1a.2r

7. Dualsystem

31 23 1.1
3a.2r 1a.3r
1a.3r 1a.2r

8. Dualsystem

31 23 1.2
3a.2R 1a.3r
2A.3R 1a.2r

9. Dualsystem

31 23 1.3
3a.2R 14.3r
3a.3Rr 1a.2r

10. Dualsystem

32 21 11
3a.2r 2a.1R
1a.1r 14a.2r

11. Dualsystem
32 21 1.2

((2.1,2.2) > 1.3)

(3.1 > 2.2« 1.3)

(1.1 3.2« 1.3)

(2.1-32«1.3)

((3.1,3.2) > 1.3)

((1.1,1.2) > 2.3)

(21-12«2.3)



3a.2R 2a.1R
2a.1R 14a.2r

12. Dualsystem

32 21 1.3
3a.2r 2a.1R
3a.1r 1a.2r

13. Dualsystem

32 22 11
3a.2r 2A.2R
1a.2R 14a.2r

14. Dualsystem

3.2 22 1.2
3a.2R 2A.2R
2A.2R 1a.2r

15. Dualsystem

32 22 1.3
3a.2r 2A.2R
3a.2r 1a.2r

16. Dualsystem

3.2 23 11
3A.2R 2A.3R
1a.3r 1a.2r

17. Dualsystem
32 23 1.2
3a.2R 2a.3r
2a.3r 1a.2r

(3.1->1.2«2.3)

(1.1 « (2.2, 2.3))

(2.1 < (2.2,2.3))

(3.1« (2.2,2.3))

(1.1 - 3.2« 2.3)

(2.1-3.2«2.3)



18. Dualsystem

32 23 1.3
3a.2r 24.3R
3a.3r 1a.2r

19. Dualsystem

3.3 21 11
3a.2R 3a.1r
1a.1r 1a.2r

20. Dualsystem

3.3 21 1.2
3a.2r 3a.1r
2a.1R 14a.2r

21. Dualsystem

3.3 21 1.3
3A.2R 3a.1r
3a.1r 1a.2r

22. Dualsystem

3.3 22 11
3a.2r 3a.2R
1a.2R 1a.2r

23. Dualsystem

3.3 22 1.2
3a.2R 3a.2R
2A.2R 14a.2r

24. Dualsystem
33 22 13
3a.2r 3a.2r

3.1
2r.1;
3r.21

1.1
2r.1;
1r.31

2.1
2r.1;
1r.3

3.1
2r.1;
1r.3

1.1
2r.14
2Rr.31

2.1
2r.1;
2Rr.31

3.1
2r.1;

3.2 2.3
3r.31
2r.31

1.2 3.3
1r.1;
2Rr.31

1.2 3.3
1r.2;
2r.31
1.2 3.3
1r.31
2Rr.31

2.2 3.3
2r.1;
2Rr.31

2.2 3.3
2Rr.2
2r.31

22 3.3
2r.31

((3.1,3.2) > 2.3)

((1.1,1.2) > 3.3)

(21-1.2«3.3)

(3.1 > 1.2« 3.3)

(1.1 - 2.2« 3.3)

((2.1,2.2) > 3.3)

(3.1 > 2.2« 3.3)



3a.2R 1a.2r |  2r.3i 2Rr.31

25. Dualsystem

33 23 11 x 11 32 33 (11<(3233)
3a2r  3a.3r | 2rl 3r.1i

1a.3r 1a.2r | 3r3i 2r.31

26. Dualsystem

33 23 12 x 21 32 33 (21¢(3233))
3a.2R 3a.3r |  2r.1i 3r.21

24.3rR 1a.2r | 3r3i 2r.31

27. Dualsystem

33 23 13 «x 31 32 33 (3.1«(3.2,3.3))

3a.2rR 3a.3r A § 3r.31
3a.3r 1a.2r |  3r.3i 2Rr.31
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